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Die folgenden Angaben sind den vom Anmelder eingereichten Unterlagen entnommen 

® Stellvorrichtung 

@ Eine Stellvorrichtung hat einen Antrieb (331, 531), ein 
Gehause (101, 102, 200-202, 300-302, 401, 402), das den 
Antrieb (331, 531) umgibt, und einen in eine Bewegungs- 
richtung beweglichen Schlitten (501-506, 561-568), der 
durch den Antrieb (331, 531) bewegbar ist und der einen 
aufcerhalb des Gehauses (101, 102, 200-202, 300-302, 401, 
402) laufenden Abschnitt (501-503) aufweist, wobei das 
Gehause (101, 102, 200-202, 300-302, 401, 402) einen fle- 
xiblen Wandbereich (401, 402) aufweist, der im Bereich 
aufcerhalb des Schlittens (501-506, 561-568) ruht und das 
Gehause verschlie&t und der im Bereich des Schlittens 
entsprechend der Bewegung des Schlittens so bewegbar 
ist, dafc er die mechanische Verbindung zwischen dem 
aufcerhalb des Gehauses (101, 102, 200-202, 300-302, 401, 
402) laufenden Abschnitt (501-503) des Schlittens und 
dem Antrieb (331, 531) ermoglicht. Ein Kabelschlepp (601) 
fur eine am innerhalb des Gehauses (101, 102, 200-202, 
300-302, 401, 402) laufenden Abschnitt (501-503) des 
Schlittens bofostigte elektrischo Komponento (521, 531) 
kann innerhalb des Gehauses liegen. 
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Beschrcibung 

Die vorliegcndc Erfindung betrifft cine Stellvorrichtung 
gema'B dem Obcrbcgri ff des Patentanspruchs 1. 

Stcllvorrichtungen konnen fiir die vcrschicdensten 5 
Zwccke verwendet werden, bcispielswcisc zum Positionic- 
ren von Werksluckcn und/odcr von Wcrkzcugcn. An sie 
werden vcrschicdcnc Anfordcrungen gestellt, beispieis- 

TifAiPrt *ntt*wr\Z*%l+r*.rm*4*+ : 1 1 _ C. _ 1 1 i ;_ 

digkeit und ausrcicbcndc Posilionierungsgcnauigkcil. Dicsc 10 
Anforderungen sollcn auch dann erf til It werden, wenn sich 
die Stellvorrichtung in vergleichswcise "rauher" Umgebung 
bcfindel, bcispielswcisc in einer staubigen Fabrikhallc oder 
wenn sie bei der spanenden Werkstuckbearbeitung verwen- 
det wird. Es rnuB dann sichergestcLIt werden, daB die mecha- 15 
nischen und/oder elektrischen bzw. elektronischen Kompo- 
nenten dcr StellvorrichLung ubcr lange Zcit hinweg sto- 
rungsfrci arbcitcn, 

Um dies zu erreichen, werden Slellvorrichlungen so aus- 
gebildet, daB die maBgehlichen mechanischen und/oder 20 
elektrischen Komponenlen in eincm abgcschlossencn Ge- 
hause liegen. AuBerhalb des Gehauses lauft ein SchliUen, 
der durch einen innerhalb des Gehauses licgenden Mo lor 
bewegt wird. Es stellt sich dann das Problem, wie die me- 
ehanische Verbindung zwisehen Antrieb/Molor (innen) und 25 
SchlitLen (au Ben) hergestellt wird. Eine Losung dieses Pro- 
blems sind Faltenbalge, die flexibel ''ziehharmonikaartig ,, 
ausgebildet sind und jeweils eincrseits mil dem Schlitten 
und andcrerseiLs mit dem Gehause verbunden sind. Die Ver- 
bindungen mit SchliUen und Gehause konnen staubdichl ge- 30 
macht werden, so daB die innen liegenden elektrischen, elek- 
tronischen und mechanischen Komponcnten gcgen Staub 
gesichert sind. Gleichwoh! haben Faltenbalge verschiedene 
Nachteilc: Sie sind mechanisch wenig widcrstandsfahig, so 
daB sie die innen licgenden Komponenlen gegen (versehent- 35 
liche) mcchanischc Einwirkungen von auBen nur sehr be- 
dingL schutzen. Darubcr hinaus konnen sich in den Fallen 
des Balges Staub oder Spanc sammeln. Einc Reinigung ist 
auch wegen der geringen mechanischen Widerstandsfahig- 
keit vergleichswcise langwierig. SchlieBlich baut sich ein 40 
Faltenbalg dann, wenn er zusammengeschoben wird, am je- 
weiligen Ende derBewegungsrichtung des Schlittens auf, so 
daB eineenlsprechende Stellvorrichtung um den Aufbau des 
FalLcnbalgs zusalzlich zu dem fiir den Bewegungsbereich 
des Schlittens benoligtcn Bercich vergroBcrt ist. Dies gilt fur 45 
beide Enden einer cindimensionalen Bewegungsrichtung. 

Dariiber hinaus haben bekannte Stcllvorrichtungen den 
Nachteil, daB sie in der Regcl einen auBen liegenden Kabel- 
schlcpp aufweiscn. Der Kabelschlepp ist derjenige Teil der 
Vcrkabelung, dcr den beweglichen Schlitten mil den beno- so 
liglen Signalcn bzw. elektrischen Zufuhrungen versorgl. 
Entsprechend der Bewegung des Schlittens mussen Kabcl- 
buchten oder Kabellangen vorgeschen sein, die die Bewe- 
gung des Schlittens erlauben. Ein auBen liegender Kabel- 
schlepp kann sich verhangen und so zu mechanischen und/ 55 
oder elektrischen Problemen fuhren. 

Aufgabe der Erfindung ist es, cine Stellvorrichtung anzu- 
geben, die genau arbeitet und kompakt aufgebaut ist. 

Eine weitere Aufgabe der Erfindung ist es, cine Stellvor- 
richtung anzugeben, bei der sich der Kabelschlepp fur einen 60 
Schlitten nicht verhangen kann. 

Diese Aufgaben werden mit den Merkmalen der unab- 
hangigen Ansprliche gelost. Abhangige Anspruche sind auf 
bevorzugte Ausfuhrungsformen der Erfindung gerichtet. 

Einc erfindung sgcmaBc Stellvorrichtung wcist einen An- 65 
trieb auf, ein Gehause, das den Antrieb umgibt, und einen 
Schlitten, der einen auBerhalb des Gehauses liegenden Teil 
und einen innerhalb des Gehauses liegenden Teil hat. Am 
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auBenlicgenden Teil konnen Gegcnstande befestigt werden, 
bcispielswcisc ein Wcrksttick oder ein Werkzeug. Dcr in- 
nenlicgcnde Teil wird durch den Motor angctricben und gibt 
seine Bewegung an den auBenlicgenden Teil und damit an 
bcispielswcisc das Wcrksttick oder das Werkzeug weiter. 
Das Gehause weist einen flexiblcn Wandbercich auf, der im 
Bereich auBerhalb des Schlittens runt und das Gehause ver- 
schlicBl und dcr im Bercich des Schlittens entsprechend dcr 

j>£WCgLii1g Clc» ScriiiiMuiiK so bewegi wcrucn kill in, uaB die 
mcchanischc Verbindung des auBenlicgenden Tcils des 
Schlittens mit dem innenliegenden Teil des Schlittens mog- 
lich ist. 

Vorzugswcisc lauft der auBenlicgende Teil des Schlittens 
nahc an der AuBen wand des Gehauses. In der Regel ist das 
Gehause quadcrformig aufgebaut; die Stellvorrichtung er- 
moglicht ublicherwcisc eine Stellbewegung langs einer line- 
aren Achsc, die ggf. nachfolgend als Langsachse bezeichnet 
wird. 

Dcr flexible Wandbercich ist vorzugswcisc flachig ausge- 
bildet. Er kann beispieis weise ein fl aches Band sein. Es kann 
sich langs dcr moglichen Bewegungsrichtung des Schlittens 
erstrecken. 

In einer spezicllcn Ausfuhrungsfonn weist die Stellvor- 
richtung zwei flexible Wandbereiche auf; bei einem quader- 
R)nnigen Gehause liegen diese sich vorzugsweise gegen- 
iiber und erstrecken sich langs der Bewegungsrichtung des 
Schlittens. 

Die Problcmc, die sich aus dem moglichen Verhangen des 
Kabclschlepps ergeben konnen, konnen dadurch umgangen 
werden, daB der Kabelschlepp fur elektrische Komponenlen 
des Schlittens in das Innere des Gehauses verJcgt wird. Die 
entsprechenden Kabel sind dann ubcr Anschlusse am festen 
Gehause zuganglich. Soweit im Gehause enge Kabelradien 
flexibel untergebracht werden sollcn, konnen vorzugsweise 
hoch flexible Kabel zum Vermeiden von Kabelbr Lichen ge- 
wahlt werden. 

Bezugnehmcnd auf die Zeichnungen werden nachfolgend 
cinzclnc Ausfuhrungsformen der Erfindung beschrieben. Es 
zeigen: 

Fig. 1 eine perspektivische Ansichl einer erfindungsge- 
maBen Stellvorrichtung, 

Fig. 2 einen Schnitt llings der gestrichelten Linie A in Fig. 
1 (Blickrichtung auf Wand 101), 

Fig. 3 einen Schnitt langs der gestrichelten Linie B in Fig. 
1 (Blickrichtung auf Wand 101), 

Fig. 4 einen Schnitt langs der gestrichelten Linie C in Fig. 
1 (Draufsicht), und 

Fig. 5 ein Detail der erfindung sgema Ben Gehausegestal- 
tung. 

Fig. 1 zeigt eine als Linearachse ausgebildete erfindungs- 
gemaBc Stellvorrichtung. Das Gehause ist hier quaderfor- 
mig gestaltet und weist eine vorderc Stirnwand 101 auf, eine 
hintere Stirnwand 102, Seitenwande 201-401 bzw. 202-402 
(letzteres siehe Fig. 2), eine Decke 200 und einen Boden 
300. AuBen am Gehause lauft ein Teil des Schlittens 500. 
Der Schlitten weist eine oder mehrere Befestigungsvorrich- 
tungen 551 auf, mittels derer Gegenstande befestigt werden 
konnen. Der Schlitten 500 ist zwischen den Stirnwanden 
verschiebbar. Er wind durch einen Motor angelriebcn, der im 
inneren des Gehauses liegl. Das Gehause ist mit einem oder 
mehreren elektrischen Anschlussen 111 versehen, uber die 
der Stellvorrichtung elektrische Sign ale und/oder elektri- 
sche Energie zugefuhrt werden kann. 

401 ist der flexible Wandbercich. Ein entsprechender 
Wandbercich 402 kann auf dcr gcgcnubcrliegcndcn Scitc 
vorgeschen sein. Es handelt sich hier um ein langliches 
Band, das jeweils in den Endbereichen des Bewegungsbc- 
reichs des Schlittens befestigt ist. Beispielsweisc kann es im 
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Bercich b'/.w. an der vordcrcn unci hinlcrcn Slirnwand bcfc- 
s tig I scin. Dazwischcn isl es flcxibcl bzw. beweglich. Im Be- 
rcich auBcrhalb dcs SchliUcns liegl cs am ubrigcn Gchausc 
an (hicr Wandungcn 201 unci 301 b/.w. 202 und 302), wah- 
rcnd cs im Bercich dcs SchliUcns aufgrund seiner Flexibili- 
ty so vom ubrigcn CJchausc wegbcwegt werden kann, daG 
die mcchanischc Verbindung zwischen SchliUcn komponen- 
lcn auBcrhalb dcs Gchauscs und Schlillenkomponcnten in- 
ncrhalb dcs Gchauscs hcrgcsiclll werden kann. 

Aufgrund dcs Aufbaus sind die Nachlcilc im Stand dcr 
Tcchnik behoben: Die Dcckc 200 kann sLabiies Mctall scin, 
so daB cin guter mcchanischcr Schutz gegeben ist. Sic kann 
flach ausgestallcl scin, so daB die Rcinigung einfach mog- 
lich isl. SchlieBJich hat man kcincn Fallenbalg, der sich an 
den Stirnwanden bei entsprechender Bewegung dcs Schlil- 
tens aufbauen wurdc. Dadurch kann das Gerat kornpakler 
aufgebaul werden. 

Fig. 2 zeigt den Schnitl durch SchliUcn und Gchausc 
langs der gestricheltcn Linic A in Fig. 1 . Fig. 2 blickt in Fig. 
1 von hinlcn nach vomc, also von inncn auf die Slirnwand 
101. Gleichc Bezugszcichcn wic in Fig. 1 bedeulcn gleichc 
Komponenlcn. Das Gehause wird durch eine Abdcckung 
200-202 gebildet, deren oberc Flachc die Dcckc 200 in Fig. 
1 bildel, durch einen Sockclaufbau 300-312, dessen untere 
Flachc den Bodcn 300 des Gchauscs bildel, durch Schenkcl 
201, 202, 301, 302 dcr Abdcckung bzw. des Sockcl aufbaus, 
durch den flexiblen Wandbercich 401, 402 und durch die 
Stimwandc 101 und 102 (letztere nichl zu sehen). Irn Be- 
rcich des Schlittens 500-507 ist der flexible Wandbercich 
401, 402 von dcr ubrigcn Gehausewand wegbewegt, in der 
gezeichneten Ausfuhrungsforra nach auBen. Durch den sich 
bffnenden Spall zwischen der Oberkante des Wandbereichs 
401, 402 und der Unlerkantc des Sehcnkels 201, 202 kann 
cin Tragarm 541, 542 des Schlittens ragen, der eincrseils mil 
dem auBenliegenden Teil 503, und andcrerseits mil dem in- 
nenliegcnden Teil 504 verbunden ist. Im Inneren dcs Gehau- 
ses kann der inncnliegcnde Teil 504 dcs SchliUcns durch ei- 
nen Antricb 331, 531 angctrieben werden. 

Das rncchanische Auflagcr kann der Schlitten 500 im In- 
neren des Gehauses finden, beispielsweisc in den Rollen 
odcr Profilschienenwagen 511, 512, die auf entsprechenden 
Bahnen, Schienen oder Profilschiencnfuhrungen 311, 312 
laufen. 

In Fig. 2 erkcnnt man, daB der flexible Wandbercich 401, 
402 auBen urn den Tragarm 541, 542 hcrumgefuhrt wird. 
Zusalzlich ist. dann eine Abdeckung 505, 506 vorgesehen, 
die den flexiblen Wandbercich so abdeckt, daB er zum AuBe- 
ren der Stellvorrichtung hin im Bercich des Schlittens nicht 
sichtbar wird bzw. zuganglich ist. 

Die Abdeckung 200-202 kann, wie gezeigt, den Quer- 
schniil eines flachen U hahen, wobei die Schenkel 201, 202 
nach unten ragen und einen Teil dcr Sci ten wand 201-401 
bzw. 202-402 bilden. Der Sockelaufbau 300-312 kann ahn- 
lich gestallet sein. Er kann auch rnassiver gebildet sein, bei- 
spielsweise indem er aus einer stabilen Platte, beispiels- 
weise Aluminium, herausgefrasl ist. Er dient dann als me- 
chanischer Rahmen fur den gesamten Aufbau. An ihm kon- 
nen bei spiels weise die Stirnwande befesligt. sein, an denen 
wiederum die Abdcckung befestigt. isl. 

Der flexible Wandbereich 401, 402 kann an den Stirnwan- 
den oder an sonsligen in dcr Nahe b'egenden Wandbereichen 
des Gehauses befestigt sein. 

Fig. 3 zeigl den Schnitl langs der gestrichellen Linie B in 
Fig. 1. Gleiche Bezugszeichen wie in den Fig. 1 und 2 be- 
deulcn gleichc Komponenlcn. Im Bercich auBcrhalb dcs 
Schlittens liegl der flexible Wandbereich 401, 402 an sonsti- 
gen und insbesondere starren Wandbereichen 201, 202, 301, 
302 an und verschlieBl dadurch das Gehause. 601 bezeich- 



net die Verkabclung fur elektrische Komponenlcn innerhalb 
dcs Gchauscs, wobci zumindcsl ein Teil da von fur elektri- 
sche Komponenlcn am Schlitten vorgesehen sein kann. In- 
nerhalb dcs Gehauses isl eine Fun rung 303 fur die Kabel 
5 vorgesehen. Insbesondere kann die Fuhrung 303 zur Auf- 
nahme dcs Kabclschlepps fur die am Schlitten bcfcstiglcn 
elcklrischcn Komponenlcn diencn. Von inncn her ist die 
Verkabclung 601 mil den Anschlusscn 111 des Gchauscs 
verbunden, die von auBen her zuganglich sind. 

10 Bezugszeichen 321 und 521 bczeichncn cine Positionscr- 
fassung, mil dcr die Position dcs SchliUcns in Bewcgungs- 
richlung erfaBt werden kann. Bei 322 kann cs sich beispiels- 
weisc um einen fcsl mil dem Gchausc (hicr mil dem Sockcl- 
aufbau 300-312) verbundenen MaBstab handeln, beispiels- 

15 weise cincm GlasmaBstab. 521 kann ein eleklrischcr Lese- 
kopf sein, mil dem die Markierungen am MaBslab 321 er- 
faBt und in geeignete eleklrischc Signale umgewandelt wer- 
den. Dicsc elcklrischcn Signale konncn iibcr die Verkabc- 
lung am Schlitten, den Kabclschlcpp 601 und die An- 

20 schiiisse 111 nach auBen gel ci let werden. 

Fig. 4 zeigt eine Draufsicht, wobei gleiche Bezugszei- 
chen wic vorher gleiche Komponenlcn bezeichnen. Der fle- 
xible Wandbercich 401, 402 wird durch Urnlenkeinrichlun- 
gen bewegl. Beispielsweisc kann es sich um Rollen handeln, 

25 die am SchliUcn befestigt sind und die demzufolgc mil dem 
Schlitten mitbewegt werden. In der gezeichneten Ausfuh- 
rungsform handelt es sich bei der Umlenkeinrichtung um 
verlikalc Rollen 561-568, die vorzugsweise nadelgelagerl 
unten und/oder oben am Schlitten befestigt sind. Durch die 

30 jeweils auBeren Rollen 561, 564, 565 und 568 wird dcr fle- 
xible Wandbereich 401, 402 an das Gehause gefuhrt. Durch 
die inneren Rollen 562, 563, 566 und 567 wird der flexible 
Wandbereich vom Gchausc weggefuhn. Der flexible Wand- 
bereich 401, 402 wird insbesondere um die Tragarme 541, 

35 542 hcrumgefuhrt, so daB diese aus dem Gehause herausra- 
gen konncn. Bei dcr Bewegung des Schlittens werden die 
Umlcnkeinrichlungen/Rollcn 561-568 mitgefuhrl und lcn- 
ken den flexiblen Wandbereich in geeigneter Weise aus. 
Fig. 5 zeigt einen Schnitl durch Abdeckung und flexiblen 

40 Wandbereich. Man erkennl, daB die Abdeckung 200-202 
bzw. der verlikalc Schenkel 201 eine Aussparung 211 derge- 
stall aufweisl, daB eine freie Oberkante des flexiblen Wand- 
bereichs unter einem Teil der Abdeckung 200-202 zu liegen 
kommu Dies hat den Vorteil, daB sich Siaub oder Spane 

45 nicht auf der freien Oberkante dcs flexiblen Wandbereichs 
401 ablagern kbnnen, so daB sie nichl in das Gehauseinnere 
fallen konnen, wenn im Bcreich des Schlittens der flexible 
Wandbereich 401 von der Wand abgehoben wird, weil die 
freie Oberkante geschiitzt. isl und Staub und Spane an der 

50 Platlenseitcnwand nach unten fallen. 221 bezeichnet eine 
ITalleeinrichlung, die im Bereich au Bern alb des Schlittens 
den flexiblen Wandbereich 401 am Gehause bzw. den ent- 
sprechenden Gehauseleilen hall, hier beispielsweisc den 
Schenkel 201 der Abdeckung 200. Bei der Halteeinrichtung 

55 kann es sich beispielsweisc um in regelmaBigen Abstanden 
angebrachte Magnete handeln, die ein flexibles Metallband 
anziehen. Dadurch wird sichergestellt, daB dcr flexible 
Wandbereich 401 fest an der Gehausewand anliegt. 

Der flexible Wandbereich 401 isl vorzugsweise ein meial- 

60 lisches oder Melall aufweisendes Band insbesondere mil 
parallel en Kan ten. Das Materials isl so gewahlt, daB es den 
Anforderungen hinsichUich Elastizitat, Verformbarkeil und 
Dichtheit gerecht wird. 

In der gezeigten Ausfuhrungsform sind zwei flexible 

65 Wandbcrcichc ah gcgcniibcrlicgcndcn Sci ten vorgesehen. 
Die Seiten miissen sich jedoch nichl zwangsiaufig gegen- 
uberliegen. Dariiber hinaus kann es ausreichend sein, ledig- 
lich eine flexiblen Wandbereich, beispielsweisc nur auf ci- 
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ner Scire, vorzusehcn. 

lis sind auch Ausfuhrungsfonnen dcnkbar, bci dencn dcr 
flexible Wandbcreich ins Gchauseinnere gefiihrt wird. Die 
Hi h rung rnuB dann so sein, daB Iclziendlich eine mechani- 
sche Vcrbindung zwischen auBcnliegendcn Schlitlentcilen 5 
und Antricb moglich ist. 

Dcr Schlitten ist vorzugsweise so aufgebaut, daB cr einen 
Abdeckbercich aufweist, der den flexiblen Wandbcreich 

HaH aiiRnn flk/n./4n/.l/i « , :\ I \ „ i 

abgchoben ist. Der Abdcckbcreich dcs SchliUcns kann vor- 10 
zugsweise aueh ben achb arte Wandberciche des Gehauses 
abdcckcn. Vor/ugswcise glcitcl cr nahc an der entsprcchcn- 
dcn Gehausc wand en Liang. Dann ist sichergcstelJt, daB keine 
Spanc und Staub nur in geringeni MaBe durch den Spall 
zwischen flexibleni Wandbcreich und ubrigem Gchause in 15 
das Gehauseinnere gelangen. Die Abdeckbereiche des 
SchliLtens konnen insbcsondere seitlich langs des Gehauses 
laufcn. 

Der Antrieb fur den Schlitten ist vorzugsweise cin Linear- 
motor. Er hat den Vorteil hohcr Stcllkrafte und hoher Stcll- 20 
geschwindigkeiten sowie groBer Positionierungsgenauig- 
keit. Der Linearmotor wcist den Stator 331 auf, der am Ge- 
hauseinneren bcfestigt ist, hier bcispielsweise am Sockel- 
aufbau 300-312. Der Laufer des Linearmotors ist durch Be> 
zugsziffer 531 symbolisiert. Er ist am innenliegenden Teil 25 
504 des Schlitlens 500 befestigt. Seine elektrischen Zulei- 
tungen erhalt er uber den bereits erwahnten Kabelschlepp. 

Die Position des Schlitlens in Bcwegungsrichtung kann 
geregelt werden, indem ein Regelkreis bestehend aus An- 
trieb/(Linear)motor, Schlitten 500, Positionserfassung 321, 30 
521 und einer geeigneten externen oder internen Regelvor- 
richtung gebildet wird. Bcispielsweise kann die Regeiung 
intern vorgeseben sein. Uber einen der Anschlusse 111 kann 
sic einen Positionssollwert empfangen, auf den dann durch 
die internen Komponenlen geregelt wird. Mil einer solchen 35 
Regeiung und dem ansonslen genauen mechanischen Auf- 
bau sind Positionierungen bis auf wenige Mikrometer genau 
moglich. Fehler lassen sich auf unter 3 pin einschranken, 
selbst wenn die Positionserfassung 321, 521 eine grobere 
Teilung hat, beispieisweisc im Bereich von 20 um als klein- 40 
ste Einheit. Geeignete weitere Regelungs- bzw. Ansteueral- 
gorithmen konnen die genanntc Posiuonierungsgenauigkeit, 
insbesondere durch Verwendung des Linearmotors, errei- 
chen. 

Das mechanischc Auflager 311, 312, 511, 512 des Schlit- 45 
tens liegl ebenfalls im Gehauseinneren. Dadurch ist sicher- 
geslellt, daB der Lauf ruhig und ungestort von Spanen oder 
Staub ist. Beispieisweisc konnen Rollen oder Rader vorge- 
seben sein, vorzugsweise in Breitenrichtung mdglichst weit 
beabstandet, und ggf. mehrere hintereinander in Be we- 50 
gungsrichtung des Schlitlens. 

Die Fig, 2 bis 4 zeigen jeweils den Kabelschlepp 601. Im 
folgenden wird auf Fig. 4 Bezug genommen. Die Kabel 
bzw. der Kabelschlepp 601 verlaufen in der Fuhrung 303 
(siehe auch Fig. 2 und 3). Gehauseseitig sind sie mit den ex- 55 
ternen Anschlussen und/oder mit internen Komponenten, 
beispieisweisc einer elektronischen Regeiung, verbunden. 
In Fig. 4 lauf en die Verbindungen hin zu den externen An- 
schlussen bzw. zur internen, nicht beweglichen Verschal- 
tung uber die Kabel, die in der Fuhrung 303 in der Figur 60 
oben liegen. In der Figur unten, insbesondere unterhalb des 
Schlittens, laufen die Kabel bzw. der Kabelschlepp doppelt, 
namlich unten in der Fuhrung 303, dann im Bogen aufstei- 
gend und zuriick zum Schlitten 500, um die doriigen elektri- 
schen Komponcntcn zu kontakticrcn. Damit Lauft dcr Kabel- 65 
schlepp im Inneren des Gehauses, so daB ein Verhangen au- 
Berhalb des Gehauses nicht moglich ist. Daraus resultie- 
rende elektrische bzw. mechanischc Problemc werden dem- 
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nach vcrmieden. 

Paten tan spruche 

1. Stcllvorrichtung mit 
einem Antricb (331, 531) 

einem Gchause (101, 102, 200-202, 300-302, 401, 
402), das den Antrieb (331, 531) umgibt, und 
win^ri! Hi uniu Dcwuguugsi iciauug ucwegiiciiun Schiii- 
ten (501-506, 561-568), der durch den Antricb (331, 
531) bewegbar ist und der einen au Berhalb des Gehau- 
ses (101, 102, 200-202, 300-302, 401, 402) laufenden 
Abschnitt (501-503) aufweist, 
dadurch gekennzeichnet, daB 

das Gehausc (101, 102, 200-202, 300-302, 401, 402) 
einen flexiblen Wandbcreich (401, 402) aufweist, der 
im Bereich auBcrhalb dcs Schlitlens (501-506, 
561-568) runt und das Gchause vcrschlicBl und dcr im 
Bereich des SchliUens entsprechend der Bewegung des 
Schlittens so bewegbar ist, daB cr die mechanische Ver- 
bindung zwischen dem au Berhalb des Gehauses (101, 
102, 200-202, 300-302, 401, 402) laufenden Abschnitt 
(501-503) des Schlittens und dem Antrieb (331, 531) 
ermoglicht. 

2. Stelivorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB sie cine linearc Bewegung in Liingsrich- 
tung erlaubt. 

3. Stelivorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch 
gekennzeichnet, daB dcr flexible Wandbereich (401, 
402) ein Band aufweist, das am Gehause (101, 102, 
200-202, 300-302, 401, 402) befestigt ist und das sich 
in Bcwegungsrichtung erstreckt. 

4. Stelivorrichtung nach einem der vorherigen An- 
spriiche, dadurch gekennzeichnet, daB das Gehausc 
(101, 102, 200-202, 300-302, 401, 402) im wesentli- 
chen quaderfdrmig ausgcbildct ist. 

5. Stelivorrichtung nach einem der vorherigen An- 
spruche, dadurch gekennzeichnet, daB zwei flexible 
Wandbereichc (401, 402) vorgesehen sind. 

6. Stelivorrichtung nach einem der vorherigen An- 
spriiche. dadurch gekennzeichnet, daB der flexible 
Wandbereich (401, 402) durch eine am Schlitten 
(501-506, 561-568) befestigte Umlenkeinrichtung 
(561-568) bewegbar ist. 

7. Stcllvorrichtung nach Anspruch 6, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der flexible Wandbereich (401, 402) 
durch die Umlenkeinrichtung (561-568) von einer Ge- 
hausewand (200-202, 300-302) zum GehauseauBeren 
hin wegbewegbar ist. 

8. Stelivorrichtung nach Anspruch 7, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der flexible Wandbereich (401, 402) 
durch die Umlenkeinrichtung (561-568) im Inneren 
des Schlittens gefiihrt wird. 

9. Stelivorrichtung nach Anspruch 6, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der flexible Wandbereich (401, 402) 
durch die Umlenkeinrichtung (561-568) von einer Ge- 
hausewand (200-202, 300-302) zum Gehauseinneren 
hin wegbewegbar ist. 

10. Stelivorrichtung nach einem der Anspruche 6 bis 
9, dadurch gekennzeichnet, daB die Umlenkeinrichtung 
(561-568) zumindest eine Rolle aufweist. 

11. Stelivorrichtung nach einem der vorherigen An- 
spruche, dadurch gekennzeichnet, daB der Schlitten 
(501-506, 561-568) einen Abdeckabschnitt (501, 502, 
505, 506) hat, dcr den flexiblen Wandbcreich (401, 
402) bereichsweise von auBcn uberdeckt. 

12. Stelivorrichtung nach Anspruch 11, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB der Abdeckabschnitt auch Wandbc- 
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rcichc uherdccki, die in dcr Nahc des flexiblen Wand- 
bcrcichs (401, 402) licgen. 

13. Stellvorrichtung nach cinem dcr vorhcrigen An- 
spriichc, dadurch gekennzeichnet, daB das im wcsenl li- 
chen quadcrfbrmigc Gehausc (101, 102, 200-202, s 
300-302, 401, 402) einen untcnlicgcndcn Sockclauf- 
bau (300-312) und cine obcnlicgcndc Abdeckung 
(200-202) aufweist. 

14. Siellvorrichiung nach Ansprueh 13, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB der flexible Wandbcrcich (401, 402) 10 
cin Band vorzugsweisc aus diinncm Metal 1 ist, das sich 

in Bewegungsrichtung erslreckt und im Bercich auBcr- 
halb des SchliUens (501-506, 561-568) den Bercich 
zwischen Sockelaufbau (300-312) und Abdeckung 
(200-202) abdeckt. " 15 

15. Siellvorrichiung nach Ansprueh 14, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Abdeckung (200-202) an zu- 
mindcsl einer dcr Scitcn, die sich in Bcwcgungsrich- 
lung des SchliUens (501-506, 561-568) erstrecken, ei- 
nen nach unien gerichtclcn Schenkel aufweist, wobci 20 
das Band im Bercich auBerhalb des Schliltcns 
(501—506, 561—568) den Bereich zwischen Sockelauf- 
bau (300-312) und Unterkantc des Schenkels abdcckl. 

16. Siellvorrichiung nach Ansprueh 14 odcr 15, da- 
durch gekennzeichnet, daB der Sockelaufbau 25 
(300-312) an zumindesl einer der Seilen, die sich in 
Bewegungsrichtung des Schlitlens (501—506, 
561-568) erslrccken, einen nach oben gerichtclen 
Schenkel aufweisl, wobei das Band im Bereich auBer- 
halb des SchliUens (501-506, 561-568) den Bereich 30 
zwischen Abdeckung (200-202) und Oberkanle des 
Schenkels abdeckl. 

17. Siellvorrichiung nach einem der Anspriiche 14 bis 

16, dadurch gekennzeichnet, daB die Abdeckung 
(200-202) bzw. dcren Schenkel und/oder dcr Sockel- 35 
aufbau (300-312) bzw. desscn Schenkel einc Ausspa- 
rung (211) aufweisen, in dcr das Band an der Abdek- 
kung (200-202) und/oder am Sockelaufbau (300-312) 
bzw. an deren Schcnkeln anliegt. 

18. Siellvorrichiung nach einem dcr Anspruchc 14 bis 40 

17, dadurch gekennzeichnet, daB das Gehausc (101, 
102, 200-202, 300-302, 401, 402) einc vordere und 
cine hinlere Slirnwand (101, 102) aufweist, zwischen 
denen sich das Band erslreckt und an denen es befestigt 
ist. 45 

19. Stellvorrichtung nach einem der vorherigen An- 
spriiche, dadurch gekennzeichnet, daB der Antrieb 
(331, 531) ein IJnearmotor ist. 

20. Siellvorrichiung nach einem der vorherigen An- 
spriiche, dadurch gekennzeichnet, daB er eine Positi- 50 
onsregelung mil einer Einrich I ting zum Ernpfangen ei- 
nes Sollwerls, einc Positionserfassung (321, 521) langs 
der Bewegungsrichtung und einen Regler zur Erzeu- 
gung von Ansteuersignalen fur den Antrieb (331, 531) 
aufweist. 55 

21. Stellvorrichtung nach Ansprueh 20, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Positionserfassung (321, 521) ei- 
nen GlasmaBstab aufweist. 

22. Stellvorrichtung nach einem der vorherigen An- 
spriiche, gekennzeichneL durch cine Halteeinrichtung 60 
(221), die im Bereich auBerhalb des SchliUens 
(501-506, 561-568) den flexiblen Wandbereich (401, 
402) am Gehause (101, 102, 200-202, 300-302, 401, 
402) halt. 

23. Stellvorrichtung nach einem dcr vorhcrigen An- 65 
spriiche, dadurch gekennzeichneL, daB das mechani- 
sche Auflager (311, 511) des Schlitlens (501-506, 
561-568) am Gehause (101, 102, 200-202, 300-302, 



401, 402) im Gchauscinneren liegi. 

24. Siellvorrichiung, insbesonderc nach cinem dcr 
vorhcrigen Anspruchc, mil 

cinem Antrieb (331, 531), 

cinem Gehausc (101, 102, 200-202, 300-302, 401, 
402), das den Antrieb (331, 531) umgibl und das einen 
flexiblen Wandbcrcich (401, 402) aufweist, der cnl- 
sprcchend der Bcwegung des Schlitlens so bewegbar 
ist, daB cr die mcchanische Verbindung zwischen 
Sen li lien und Antrieb (331, 531) crmdglicht, und 
cinem in eine Bewegungsrichtung bewcglichcn Schlit- 
lcn (501-506, 561-568), dcr durch den Antrieb (331, 
531) bewegbar ist und dcr einen auBerhalb des Gehau- 
ses (101, 102, 200-202, 300-302, 401, 402) laufenden 
Abschnitt (501-503) und einen innerhalb des Gchauscs 
(101, 102, 200-202, 300-302, 401, 402) laufenden Ab- 
schnitt (501-503) aufweist, 
dadurch gekennzeichnet, daB 

ein Kabelschlcpp (601) fur einc am innerhalb des Ge- 
hauses (101, 102, 20O-202, 300-302, 401, 402) laufen- 
den Abschnitt (501-503) des SchliUens befestigtc elck- 
Irische Komponente (521, 531) innerhalb des Gehauscs 
licgt, wobei das Gehausc einen mit dem Kabelschlcpp 
verbundenen elcklrischen AnschluB (111) aufweist. 

25. Siellvorrichiung nach Ansprueh 24, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB im Gehause eine in Bewegungsrich- 
tung verlaufende Bahn (303) fur den Kabelschlcpp vor- 
gesehen isL. 
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